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Tytul rozprawy Monitoring geodezyjny ruchéw mas ziemnych przy
eksploatacji kruszywa spod lustra wody w aspekcie
bezpieczenstwa obiektéw inzynierskich

Jezyk rozprawy polski

Streszczenie rozprawy w jez.
polskim (max 1400 znakéw)

Celem pracy byl monitoring podwodnej eksploatacji
kruszyw naturalnych w bliskiej odleglosci od obiektow
budowlanych. Sformulowano nastepujace tezy badawcze:
1) obserwacja zmian zachodzacych w podwodnej czesci
wyrobiska jest niezbedna dla bezpieczenstwa pobliskich
obiektow inzynierskich, 2) zdalna batymetria umozliwia
dokladniejszy i efektywniejszy monitoring eksploatacji
zloza w stosunku do klasycznych metod pomiarowych.
Prace  obejmowaly  analiz¢  statecznosci  skarp
eksploatacyjnych oraz zmian przestrzenno-strukturalnych
dna zbiornika a takze monitoring doktadnosci wydobycia
kopaliny. Zastosowano dwie metody pomiarowe,
klasyczna  batymetri¢  oraz  autorska  metode,
wykorzystujaca zdalnie sterowana jednostke plywajaca
»omart-Sonar-Boat”. Uzyskane wyniki potwierdzily
mniejsza dokladno$é i efektywno$é klasycznych metod
pomiarowych w zestawieniu ze zdalng batymetrig.
Ponadto zdalna batymetria pozwolila na
udokumentowanie rejondw wyrobiska podwodnego, w
ktérych nastapila nieprawidtowa eksploatacja, skutkujaca
niestabilnoscia linii brzegowej. Duza ilo§¢ uzyskanych
danych umozliwita réwniez wygenerowanie
szczegblowych modeli przestrzennych  wyrobiska,
uwidaczniajacych rzeczywisty przebieg eksploatacji, co
przy pomocy metody klasycznej dawato mato wiarygodne
wyniki.
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The aim of the PhD thesis is to monitor the sand and
gravel underwater exploitation, performing close to the
engineering objects. The research theses are: 1) the
bottom changes observation during the underwater
extraction is essential for the nearby engineer objects




protection, 2) the remote bathymetry method enable
performing more accurate and efficient inspection of
exploitation than the classical method. The study concern
the shore scarps stability analysis, the spatial structural
bottom changes observation and the examination of the
extraction precision. Two bathymetric techniques are
applied, a classical sonar method and a self controlled one
with the application of an unmanned surface vehicle,
called by the Author the “Smart-Sonar-Boat”. The results
confirm the superiority of accuracy and efficiency of the
self controlled method over the classical one What is
more, the self controlled bathymetry define the causes of
the local shore scarps slides. Finally, a large amount of
underwater data points, what are dispersed over the
mining pit, enable to generate reliable spatial models,
exposing real extraction process.
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