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Tytut rozprawy - Analiza przydatnosci modeli 3D przestrzeni miejskiej
jako zrédta informacji dla potrzeb wyceny nieruchomosci

Jezyk rozprawy polski :

Streszczenie rozprawy w J€z. Dysertacja dotyczy wykorzystania CityGML w okre$laniu

polskim (max 1400 znakow) wybranych cech otoczenia nieruchomosci, czyli poziomu

halasu oraz oceny widoku. W pracy podjeto prdbe

-| automatyzacji procesu oceny poziomu hatasu w otoczeniu

nieruchomosci. Dokonano poréwnania LOD CityGML i
ustalenia ich przydatnosci w analizach halasu.
Zaproponowano parametr przenikania fali dzwiekowej
przez elementy modelu, ktory pozwolil na integracje
obliczenn dla otoczenia nieruchomosci 1 pomieszczen
budynkéw. Na potrzeby procesu wyceny nieruchomosci
zasugerowano  wskazniki:  pierwszy  oparty na
maksymalnych warto$ciach hatasu, drugi bazujacy na
wartosci sredniej hatasu dla nieruchomog$ci. Wskazano na
LOD 2, jako na najbardziej odpowiedni dla analiz hatasu,
na potrzeby wyceny nieruchomosci. Gléwnym aspektem
analiz widoku z okien bylo umiejscowienie obserwatora
wewngtrz ~ pomieszczenia. Analizy  oparto o
zaproponowane przez Autora punktowe badanie widoku.
Przedstawiono trzy autorskie metody okreslania potozenia
punktu  obserwacji: metod¢ opartg o centroid
pomieszczenia dla LOD 4, metode maksymalnego widoku
dla LOD 4 i metod¢ maksymalnego widoku dla LOD 3.
Wykazano, 1z punktowe badanie widocznosci cechuje si¢
zadowalajgcym poziomem dokladnosci. Jako najbardziej
obiecujgca wskazano na metode maksymalnego widoku
dla LOD 4. Przeprowadzone badania pokazaly, ze
CityGML moze wzbogaci¢ proces wyceny nieruchomosci
o nowe zrodta informacji.

Tytul 1 streszczenie rozprawy
w jez. angielskim (max 1400
znakow

Analysis of the usefulness of 3D urban space models
as a source of information for real estate valuation
needs

The dissertation concerns the use of the CityGML in




determining features of the property surroundings, i.e.

noise analysis and view assessment. The paper attempts to
automate the process of assessing the noise level in the
property surroundings. The suitability of LOD CityGML
in noise analysis was determined. The parameter of the
sound wave transmission by the model elements was
proposed, allowing the integration of analysis for the
property surroundings and the buildings rooms. For the
needs of the property valuation process two indicators
were suggested: one based on maximum noise values, and
second based on the average noise for property. It was
pointed out to LOD 2, as the most suitable for the needs
of property valuation. The main aspect of window view
analysis was the location of the observer inside the room.
The analysis was based on the point-based examination of
the view proposed by the author. Three original methods
for determining the observation point position were
presented: the method based on the room centroid for
LOD 4, the maximum view method for LOD 4 and the
maximum view method for LOD 3. It has been shown that
the point-based test of view has satisfactory level of
accuracy. The most promising method was the maximum
view method for LOD 4. The conducted research has
shown that CityGML can enrich the property valuation
process with new sources of information.
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